
 

 

ＦＤ控制装置 

操作说明书 

外部输入输出篇 

・在使用机器人之前，请详读本操作说明书，并请遵从所有关于安全事项与正文

的指示。 

・关于本机器人的安装、操作、维修，请仅由接受过本公司机器人讲习的人员进

行。 

・在使用本机器人的时候，必须遵守各个国家有关工业机器人的法律以及安全相

关的法律条例。 

・务必将本操作说明书交付给实际操作的人员。 

・有关本操作说明书的不明之处以及有关本机器人的售后服务，请向记载在封底

中的敝公司的各服务中心查询。 
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  提示 

 

本控制装置中，为适应与实际使用的物理 I/O容量，而能够随意设定作为状态信号所使

用的逻辑信号编号。此设定为[输入输出信号的分配]。 

出厂时所分配的标准状态信号，很容易能更改。请按照系统设定进行更改。 

关于输入输出信号的分配以及出厂时的标准分配，请参照操作说明书[设定篇][4.6 输入

输出信号的设定]。 
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1.1  条件设定 

可变更终端继电器输出信号的输出时间等，多个输入输出信号的条件。在这里，设定其条件。 

 

设定输入输出信号的条件 

 1 选择示教模式。 

 

 

2 点击＜常数设定＞ - ［6 输入输出信号］-［1 条件设定］。 

≫显示如下画面。 

 

 

 

3 设定结束后，点击 f12＜写入＞。设定的内容保存至常数文件中。 

≫ 保存结束后，返回至输入信号配置菜单。 

 

下面说明各条件的意义。 
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 1 异常码的输出方式 

 

内 容 异常（错误/警报/显示）发生时，可向外部输出其代码编号。在这里选择输出方式。 

无效 仅输出重要度分类输出信号（错误、警报或显示信号），异常码・异常系统号码・异

常轴号码等不输出到外部。 

2 分割 将异常码转换为 2 进制数，将数据分解为下位 8Bit、上位 8Bit后输出。 

连续 将异常码转换为 2 进制数，分解为 16Bit数据后输出。 

可 选 项 

BCD 将异常码转换为 BCD，按照 4Bit×4 位数＝16Bit输出。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

  

最多可配置 16 个异常码输出信号。2分割／连续／BCD 中，使用 16 个信号，具体如下所示。 

 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 

2 分割 （不使用） 按时间差输出这 8Bit 

连续 2 进制数 16Bit 

BCD 千位的 

2 进制数 

百位的 

2 进制数 

十位的 

2 进制数 

个位的 

2 进制数 

 

输出方式＝2分割 

所使用的输出信号为“异常码”“异常输出选择”及“异常输出 STRB”。异常码信号仅使用 8 个，异常输出选择

信号需切换下位／上位。异常输出 STRB 信号是用来确定输出时间的信号。下面显示的是发生异常码 506 时的时间

流程图。 

 

 

 
  

重要度输出（错误）

Ta≦100msec

重要度输出（警报）

重要度输出（提示）

任何
一个

输出信号

为ＯＮ

综合原因分类码输出

（Bit01～Bit08)
异常系统号码输出

（Bit01～Bit08)
异常机构号码输出

（Bit01～Bit04)
异常轴号码输出

（Bit01～Bit04)

异常焊接机号码输出

（Bit01～Bit03)
异常传感器号码输出

（Bit01～Bit03)
异常辅助码号码输出

（Bit01～Bit16)

异常

发生

异常码输出 （Bit01)

异常码输出 （Bit02)

异常码输出 （Bit03)

异常码输出 （Bit04)

异常码输出 （Bit05)

异常码输出 （Bit06)

异常码输出 （Bit07)

异常码输出 （Bit08)

异常码输出 （Bit09)

异常码输出 （Bit10)

异常码输出 （Bit11)

异常码输出 （Bit12)

异常码输出 （Bit13)

异常码输出 （Bit14)

异常码输出 （Bit15)

异常码输出 （Bit16)

异常输出选择

异常输出选通脉冲 Tc≧280msec Tc≧280msec

Tb≦20msec
Td=50msec Td=50msec

 

异常码输出

Bit09～Bit16

不输出

Tb≦20msec

异常码输出＝506 时的事例
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输出方式＝连续 

所使用的信号仅为异常码信号。重要度输出信号“错误”“警报”“显示”中的某一个，将作为频闪输出。下面

显示是发生异常码 506 时的时间流程图。 

 

 

 

  

 

Ta≦100msec

任何

一个

输出信号

为ＯＮ

Tb≦20msec

重要度输出（错误）

重要度输出（警报）

重要度输出（提示）

综合原因分类码输出

（Bit01～Bit08)
异常系统号码输出

（Bit01～Bit08)
异常机构号码输出

（Bit01～Bit04)
异常轴号码输出

（Bit01～Bit04)

异常焊接机号码输出

（Bit01～Bit03)
异常传感器号码输出

（Bit01～Bit03)
异常辅助码号码输出

（Bit01～Bit16)

异常

发生

异常码输出 （Bit01)

异常码输出 （Bit02)

异常码输出 （Bit03)

异常码输出 （Bit04)

异常码输出 （Bit05)

异常码输出 （Bit06)

异常码输出 （Bit07)

异常码输出 （Bit08)

异常码输出 （Bit09)

异常码输出 （Bit10)

异常码输出 （Bit11)

异常码输出 （Bit12)

异常码输出 （Bit13)

异常码输出 （Bit14)

异常码输出 （Bit15)

异常码输出 （Bit16)

异常输出选择

异常输出选通脉冲

异常代码输出＝506 时的事例
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输出方式＝BCD 

所使用的信号仅为异常码信号。重要度输出信号“错误”“警报”“显示”中的某一个，将作为频闪输出。下面

显示的是发生异常码 506 时的时间流程图。 

 

 

 
 

 相关的输出信号如下所示。 

信号名称 内容 

综合原因分类码 
 

 1-36页

以 BCD 8Bit输出大致原因分类。 

异常码 
 

1-37页

异常码编号可通过“2 分割”或者“连续”或者“BCD”中的任一方

法输出。 

异常输出选择 
 

 1-37页

异常码的输出方式为“2 分割”时，作为上位／下位识别用信号输

出。 

异常输出 STRB 
 

 1-37页

异常码的输出方式为“2 分割”时，作为读取时间用信号输出。 

异常系统号码 
 

 1-38页

以 BCD 4Bit 输出发生了异常系统的号码。发生的异常与系统无关

时，不输出。 

异常机构号码 
 

 1-38页

以 4Bit输出发生了异常的机构的号码。发生的异常与机构无关时，

不输出。 

异常轴号码 
 

 1-38页

以 4Bit 输出发生了异常的轴的号码。发生的异常与轴无关时，不

输出。 

异常焊接机号码 
 

 1-38页

以 3Bit 输出发生了异常的焊接机的号码。发生的异常与焊接机无

关时，不输出。 

异常传感器号码 
 

 1-39页

以 3Bit 输出发生了异常的传感器的号码。发生的异常与传感器无

关时，不输出。 

异常辅助码号码 
 

 1-39页

以 16Bit输出发生了异常时的辅助代码。没有辅助代码时，不输出。

 

重要度输出（错误）

Ta≦100msec

重要度输出（警报）

重要度输出（提示）

任何

一个

输出信号

为ＯＮ

Tb≦20msec

综合原因分类码输出

（Bit01～Bit08)
异常系统号码输出

（Bit01～Bit08)
异常机构号码输出

（Bit01～Bit04)
异常轴号码输出

（Bit01～Bit04)

异常焊接机号码输出

（Bit01～Bit03)
异常传感器号码输出

（Bit01～Bit03)
异常辅助码号码输出

（Bit01～Bit16)

异常

发生

异常码输出 （Bit01)

异常码输出 （Bit02)

异常码输出 （Bit03)

异常码输出 （Bit04)

异常码输出 （Bit05)

异常码输出 （Bit06)

异常码输出 （Bit07)

异常码输出 （Bit08)

异常码输出 （Bit09)

异常码输出 （Bit10)

异常码输出 （Bit11)

异常码输出 （Bit12)

异常码输出 （Bit13)

异常码输出 （Bit14)

异常码输出 （Bit15)

异常码输出 （Bit16)

异常输出选择

异常输出选通脉冲

异常码输出＝506 时的事例

６
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 2 程序及步骤号码监视器的输出方式 

 

内 容 

可输出当前选择中的程序编号与步骤号码。在示教作业中，将按照操作人员所选择的程序／步骤

变化；在再生运转中，将按照 CALL 及 JUMP 命令变化，向程序／步骤直接输出相对应的输出信号。

 

相关输出信号： 

  程序号码监视器 1～16【U1～U9】（16Bit） 
 

 1-34页 

  步骤号码监视器 1～16【U1～U9】（16Bit） 
 

 1-34页 

二进制 以 16Bit、二进制输出程序号码、步骤号码。 
可 选 项 

BCD 以 4Bit、 4 位数的 BCD 输出程序号码、步骤号码。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

 3 终端继电器输出时间 

 

内 容 

这一条件设定，仅在连续再生模式下再生作业程序时有效。 

设定在连续再生模式下再生时，通过程序结束（END:FN92）所输出的“程序结束”信号的输出时

间（0.0～10秒）。在所设定时间结束前不会开始下一个周期，因此可切实使“程序结束”信号

为 ON。如设定为 0.0秒，可通过后面将要说明的“结束信号 OFF 时间”的设定使“程序结束”信

号为 OFF，因此有时“程序结束”信号不为 ON。 

但是，程序结束前的 END，不能输出“程序结束”信号。 

 

相关输出信号： 

  程序结束  
 

 1-23页 

操 作 资 格 EXPERT以上 

   

 4 终端信号 OFF 时机 

 

内 容 

选择在什么时候使 “程序结束”信号 OFF。 

 

相关输出信号： 

  程序结束  
 

 1-23页 

下一次启动 在刚刚开始下一次启动后，或在连续再生模式时刚刚开始下一周期后，OFF。 

可 选 项 程序选择完

成后 

与再生模式无关，在下一周期启动后的程序选择结束后，OFF。在启动中，处于

外部程序选择等待或预约等待时段内时，不 OFF。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

 

 

 

外部起动输入 

P1

P16

： 程序

选择输入 

Ta

选通脉冲输入 

ACK 输出信号 

程序结束信号 

Tb

Tc

Td

Ta≧200msec  Tb≧10msec

Tc≦10msec   Td＝200msec

（水平设定时）

OFF 时间=

下一次启动

OFF 时间=

程序选择完成后
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 5 在步骤 0上的输出信号 

 

内 容 
启动机器人时，在程序先头（步骤 0），将强制 OFF除状态信号外的所有通用输出信号。 

从程序中途重新启动时，不断开。 

断开 启动时，程序先头部分所有通用输出信号将 OFF。 
可 选 项 

保持 启动时，程序先头部分的通用输出信号将保持。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

 6 程序 ACK 输出时间 

 

内 容 

设定输出“已执行外部程序选择”的“程序 ACK”信号的输出时间。 

（0.2～10秒） 

 

相关输出信号： 

  程序 ACK  
 

 1-26页 

操 作 资 格 EXPERT以上 

  

 7 联锁报警定时器／ 输出方法 

 

内 容 

可在再生运转中，当输入信号等待持续超过某一时间时，输出警报信号。在这里，设定这一等待

时间。 

初始值设定为 60.0秒。（0.0～255秒） 

警报信号输出的同时，输出处于输入信号等待状态的单元与输入信号的编号。 

相关输出信号： 

  联锁异常   
 

 1-25页 

  待机中系统号码   
 

 1-25页 

  待机中Ｉ信号号码（16Bit） 
 

 1-25页 

连续 以 16 Bit 二进制输出输入信号的编号。 
可 选 项 

BCD 以 4 Bit、 4 位数的 BCD 输出输入信号的编号。 

操 作 资 格 USER以上 

  

 8 内部启动信号 1用途 ／内部启动 1信息 

 

内 容 

在多单元规格的机器人中，通过内部启动方式自动运转时，指定内部启动信号 1（系统 1的启动按

钮）的用途。 

 

如将“内部启动 1 的确认信息”设为有效，在切换为再生模式时，将显示确认“点击了内部启动

信号 1时将被启动的单元的编号”的提示信息。 

 

这些参数，当启动方式为外部启动或工位启动时，以及在通常的单个单元规格的机器人上时，不

起作用。 

仅限系统1启动 在点击了系统 1的启动按钮时，仅限系统 1 启动。 

可 选 项 复数系统同时

启动 

在点击了单元 1 的启动按钮时，指定的多个单元将同时启动。 

同时启动的单元，可通过 f10＜单元设定＞来设定。 

操 作 资 格 EXPERT以上 
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 9 外部启动信号 1用途 

 

内 容 

在多单元规格的机器人中，以外部启动方式自动运转时，指定“外部启动 U1”信号的用途。 

 

这一参数，在启动方式为内部启动或工位启动时，以及通常的单个单元规格的机器人上时，不起

作用。 

 

相关输出信号： 

  外部启动【U1～U9】 
 

 1-10页 

仅限系统1启动 输入了“外部启动 U1”信号时，仅系统 1 启动。 

可 选 项 复数系统同时

启动 

输入了“外部启动 U1”信号时，指定的复数系统同时启动。 

同时启动的单元，可通过 f10＜单元设定＞来设定。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

10 启动灯 1的用途 

  

内 容 

在多单元规格的机器人中，指定启动指示灯 1（操作箱的启动指示灯）的用途。 

 

这一参数，当启动方式为工位启动时，以及通常的单个单元规格的机器人上时，不起作用。 

任何系统启动 任一系统启动中时，启动指示灯 1亮起。 
可 选 项 

系统 1启动中 系统 1启动中时，启动指示灯 1亮起。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

  

11 冲击传感器输入 

 

内 容 

所谓冲击传感器，指的是通过机械式开关的 ON/OFF来检测机器人与工件及治具等的周边物体发生

干涉的装置。 

 

相关输出信号： 

 冲击传感器动作  
 

 1-40页 

有效 

使用冲击传感器。务必向顺序电路板上连接冲击传感器输入信号。 

冲击传感器输入设定为“无效”时，请保持冲击传感器输入信号经常处于 OFF 状态。

冲击传感器输入设定为“无效”、冲击传感器输入信号为 ON 时，即使点击运转准备按

钮，运转准备也不转为 ON，也不会显示异常提示信息。 

可 选 项 

无效 不使用冲击传感器。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

12 安全插头异常输出 

 

内 容 设定发生安全插头脱落错误时的异常输出。 

有效 发生安全插头脱落错误时，进行异常输出。 
可 选 项 

无效 发生安全插头脱落错误时，不进行异常输出。 

操 作 资 格 EXPERT以上 
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13 通用逻辑输出复位范围／再生模式切换时的复位 

 

内 容 

指定在通用输出信号复位的下述时间上被复位（转为 OFF）的通用输出信号的范围。（0～2048） 

 

・通过悬式示教作业操作按钮台的软键实施了复位时 

・通用逻辑输出复位的输入信号为 ON 时 

・从示教模式进入再生模式时 

 

相关输出信号： 

  通用逻辑输出复位 
 

 1-19页 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

14 错误信号 

 

内 容 
按照错误种类设定异常信号输出的有效／无效。 

钩选后生效。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

15 步进设定警报 

 

内 容 设定输出步骤设置警报的时间。 

步进选择时 
通过步骤设置执行了间隔 2 步骤以上的步骤时，输出警报。但是，执行步骤 0

时，不输出。 

可 选 项 
步进或程序选

择时 

下面情况下，输出警报。 

・ 通过步骤设置 执行了间隔 2 步骤以上的步骤时。 

・ 当前步骤为 1以上，选择了其他程序时。 

・ 当前步骤为 2以上，选择了同一程序时。 

・ 通过“文件操作”的文件删除及复制更新了当前选择中的程序时。 

・ 通过“R115”、“R116”、“R117”更新了当前选择中的程序时 

・ 将当前选择中的程序从机器人语言形式更新为执行形式时。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

16 暂停信号的保持 

 

内 容 
如在再生模式下暂停，暂停中信号为 ON；一旦转为示教模式，暂停中信号为 OFF。 

设定在再次转为再生模式时，输出/不输出暂停中信号。 

是 从示教模式转为再生模式时，输出暂停中信号。 
可 选 项 

不 从示教模式转为再生模式时，不输出暂停中信号。 

操 作 资 格 EXPERT以上 
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17 CPU 热警告水平 

 

内 容 
设定输出 CPU温度警报的 CPU温度标准。 

（通常请在初始设定值状态下使用。） 

操 作 资 格 SPECIALIST以上 

 

19 检测出 FETCH 信号的变化 

 

内 容 选择 FETCH（预读）后的输入信号的状态变化为执行对象功能前的状态时的动作。 

无效 
FETCH（预读）后的输入信号的状态即使变化为执行对象功能前的状态，也不发出警

报。 可 选 项 

有效 FETCH（预读）后的输入信号的状态变化为执行对象功能前的状态时，发出警报。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

20 FETCH 命令的有效区间 

 

内 容 

指定 FETCH（输入信号预读）效果持续的移动命令数。 

从 FETCH（输入信号预读）后到执行对象功能前，如执行超过这区间的移动命令，警报将停止。初

始值设定为 0（无限制）。（0～9999） 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

24 切换 MS-ON/OFF 超时 

 

内 容 

在运转准备 ON（或者 OFF）处理中，当在本设定时间内固定输入“磁铁 ON”信号不 ON（或者 OFF）

时，发生错误“E1046 检测到运转准备回路不一致”。初始值为 500+500msec 。 

（通常请在初始设定值状态下使用。） 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

25 输入信号的生产数复位 

 

内 容 

输入多工位启动方式＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［3 输入信号配置］－［9 多工位输

出信号］上所定义的[分配完成复位]信号时，将生产数为[0]。 

但，未达到生产数分配时，生产数不为[0]。 

初始值设定为无效。 

无效 输入[分配完成复位]信号时，生产数不为[0]。 

可 选 项 
有效 

输入[分配完成复位]信号时，生产数为[0]。 

但，生产数未达到分配数时，生产数不为[0]。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 
 
 

 



1.2 基本输入输出信号  

 1-10 

1.2  基本输入输出信号 

1.2.1  基本输入信号 

本章说明基本输入信号（悬式示教作业操作按钮台上，有时显示下述以外的信号，本部分内容中未涉及的信号

或不能使用的信号，或者为选配件功能中使用的信号。） 

 

重点

 

信号名称后缀的【U1～U9】、【M1～M9】，分别显示信号动作对象的单元编号或机构编号。

例如，U1表示针对单元 1起作用的信号，M1表示对机构 1起作用的信号（【W1~W4】表示为

焊接机的编号）。 

在多单元规格或者多机构规格的机器人上，仅显示已定义的单元或者机构数量的信号，因

此请根据用途适当配置信号。 

在机械手单体机器人方面，不需考虑这些编号。 

 

外部启动【U1～U9】 
 

初始配置 No. 30 

信 号 的 意 义
不使用设置于操作箱中的运转准备 ON按钮及启动按钮，而是通过来自于外部控制器的指

示来启动程序时所用的信号。 

O N 时 的 动 作

• 随着本信号启动，启动通过程序选择位信号（
 

 1-12 页）指定的程序。不需要事先

保持信号。 

• 仅在从步骤 0 开始启动时，启动通过程序选择位信号指定的程序编号。停止后重新启

动时及从指定步骤启动时（从步骤 0以外启动时），与程序选择位信号的状态无关，一

定会启动悬式示教作业操作按钮台上所显示的程序。 

无论在何种情况下，如欲启动通过程序选择位信号指定的程序，应在启动输入前输入

外部复位信号（
 

1-13页）。通过这一信号，步骤将被设定为 0。 

• 停止时，应使外部个别停止信号（
 

 1-11页）OFF。也可通过悬式示教作业操作按钮

台或者操作箱操作来停止。 

• 使动作中（
 

 1-27页）、启动中（
 

 1-27页）、运转中（
 

 1-31页）、作业程序执

行中（
 

 1-30页）的各个输出信号为 ON。 

• 在多单元规格的机器人上同时启动多个单元时，需输入与欲启动的单元（U1～U9）相

对应的信号。先启动 1 个单元，在从这一单元向其他各个单元分配时，仅需对最初启

动的单元输入。 

OFF 时的动作 无。 

备 注 使用时，需将＜维修＞－［1 示教、再生条件］－［2 启动选择］设定为“外部”。 

操 作 资 格 USER以上 

 

内部个别停止【U1～U9】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

• 通过内部启动个别停止启动中的单元（程序）的信号。仅停止与所输入的信号相对应

的单元。 

• 但是，不管启动选择（内部・外部・工位启动）的设定如何，如配置本信号，即为一

直有效。请注意。 

O N 时 的 动 作
• 随着信号启动，启动中的单元（程序）停止。 

• 如输出本信号，不能进行自动运转情况下的“启动、CHECK GO / BACK”操作。 

OFF 时的动作 无（代表启动许可）。 

操 作 资 格 USER以上 
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外部全部停止 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

• 用于从外部停止机器人的信号。所有的单元一起停止。 

• 不管启动选择（内部・外部・工位启动）的设定如何，如配置为“0”以外的值，即为

一直有效。请注意。 

• 本信号为Ｂ接点，OFF 时即停止。ON 时则代表启动许可。 

O N 时 的 动 作 无（代表启动许可）。 

OFF 时的动作

• 随着信号启动，启动中的所有单元（程序）停止。 

• 如输入本信号，不能进行自动运转的启动及检查运转操作。 

• 停止中 U1～U9（
 

 1-23 页）、停止中（
 

1-31 页）、暂停中（
 

 1-32 页）的各个

输出信号转为 ON。 

备 注 配置为“0”时，不监视信号的状态。即，启动时，不需要本信号为 ON。 

操 作 资 格 USER以上 

 

外部个别停止【U1～U9】 
 

初始配置 No. 31或者 0 

信 号 的 意 义

• 从外部停止机器人的信号。仅与所输入的信号相对应的单元停止。 

• 但是，不管启动选择（内部・外部・工位启动）的设定如何，如配置为“0”以外的值，

即为一直有效。请注意。 

• 本信号为Ｂ接点，OFF 时即停止。ON 时则代表启动许可。 

O N 时 的 动 作 无（代表启动许可）。 

OFF 时的动作

• 随着信号启动，启动中的单元（程序）停止。 

• 如输入本信号，不能进行自动运转的启动及检查运转操作。 

• 停止中 U1～U9（
 

1-23 页）、停止中（
 

 1-31 页）、暂停中（
 

 1-32 页）的各个

输出信号转为 ON。 

备 注 配置为“0”时，不监视信号的状态。即，启动时，不需本信号为 ON。 

操 作 资 格 USER以上 

 

外部运转准备打开 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义
通过外部装置使运转准备 ON 时所需的输入信号。使用该信号时，需将＜维修＞－［1 示

教、再生条件］的“启动选择”设定为“外部”。 

O N 时 的 动 作 运转准备 ON。 

OFF 时的动作 无。 

操 作 资 格 USER以上 
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外部运转准备断开 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义
从外部使运转准备（伺服电源）OFF 的信号。不管启动选择（内部・外部・工位启动）的

设定如何，为一直有效的信号。 

O N 时 的 动 作 运转准备 OFF。 

OFF 时的动作 无。 

操 作 资 格 USER以上 

 

程序选择位 1～16【U1～U9】 
 

初始配置 No.

 

Bit 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

初初初初 No. 17 18 19 20 21 22 23 24 0 0 0 0 0 0 0 0

 

信 号 的 意 义

• 不通过悬式示教作业操作按钮台，而是通过来自于外部的指示来选择程序时所用的信

号。通过 Bit1～16（16 个）的信号来选择 1～9999 的程序。 

• 通过 16 个信号来表现的信号的读取形式为“二进制”“BCD”“离散”中的任何一个。
 

二进制时 
 
程序选择 Bit： 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

                 

－ － 2
13

2
12

2
11

2
10

2
9

2
8

2
7

2
6

2
5

 2
4

 2
3

 2
2

 2
1

2
0

值：
－ － 8192 4096 2048 1024 512 256 128 64 32 16 8 4 2 1

 

例如，第 3Bit 与第 5Bit 为 ON 时， 

 选择 2
2

＋2
4

=4＋16=程序 20号。 

第 15、16Bit 由于超过了 9999，即使使用也没有意义。 
 

BCD 时 
 
程序选择 Bit: 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

                 

8000 4000 2000 1000 800 400 200 100 80 40 20 10 8 4 2 1
值：

千位 百位 十位 个位 

 

例如，第 3Bit 与第 5Bit 为 ON 时， 

 个位为 4、十位为 1，因此选择程序 14 号。 
 

分离时 
 
程序选择 Bit： 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

                 

值： 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

 

直接将所输入的 Bit的编号作为程序编号来读取。 

例如，第 3Bit 为 ON时， 

 选择程序 3 号。 

同时有 2个以上的输出时，选择较小的编号。 
 

• 读取信号时，决定读取时间的输入信号就是程序选通脉冲信号（
 

 1-13页）。 

• 在多单元规格的机器人上同时启动多个单元时，需对每一单元输入本信号。 

O N 时 的 动 作
选择程序。 

与外部启动信号（
 

1-10页）相关密切，请参照。 

OFF 时的动作 无。 

备 注

• 欲使用时，需将＜维修＞－［1 示教再生条件］－［3 选择再生模式程序］设定为“外

部”。 

• 读取形式可通过＜维修＞－［1 示教再生条件］－［选择方式］来任选一个。 

操 作 资 格 USER以上 
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程序选通脉冲【U1～U9】 
 

初始配置 No. 25 

信 号 的 意 义 进行外部程序选择时，用于决定程序选择位信号（
 

 1-12页）的读取时间的信号。 

O N 时 的 动 作 读取输入到程序选择位信号中的信号，并将其作为欲启动的程序编号。 

OFF 时的动作 无。 

备 注
不使用本信号时，需通过＜维修＞－［1 示教・再生条件］，将［选通脉冲信号］设定为

［不使用］。 

操 作 资 格 USER以上 

 

外部复位【U1～U9】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

• 在从外部进行异常复位兼步骤编号清除时输入。 

• 多单元规格的机器人上可以执行单元为单位。 

• 仅复位异常时，使用异常复位信号（
 

 1-14页）。 

• 在示教模式中及再生模式中均有效。因此在再生模式下输入时，请注意。 

• 如向自动运转停止中输入本信号，步骤编号将被清除（变为 0）。即，将通过下一个启

动输入，从程序的先头开始启动。输入本信号时，请确认机器人从停止位置向程序的

先头步骤移动时不会与周边治具产生干涉。如有可能干涉，应先切换为示教模式，通

过手动操作让机器人进入退避状态等。 

O N 时 的 动 作 在复位异常的同时，使当前步骤为 0。 

OFF 时的动作 无。 

备 注 与快捷方式 R0 的功用相同。 

操 作 资 格 USER以上 

 

低速指令 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

是将再生时的速度强制设定为“安全速度”的信号。所谓安全速度，指的是工具前端以

250 mm/sec移动时的速度。 

多单元规格的机器人上可以执行单元为单位。 

O N 时 的 动 作
• 将再生时的速度作为安全速度。 

• 使低速模式中信号（
 

 1-28页）为 ON。 

OFF 时的动作 无。 

操 作 资 格 USER以上 

 

取消预约【U1～U9】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义
• 用于全部取消通过「FIFO功能」预约的程序的信号。与多工位启动时的预约不同，即

使输入本信号，也不能通过多工位启动来取消预约中的程序。 

O N 时 的 动 作 取消所有的预约。 

OFF 时的动作 无。 

备 注 通过＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［4 程序预约］来设定。 

操 作 资 格 USER以上 
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外部机械锁定 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义
• 为了从外部进行机械锁定状态的切换而输入的信号。 

• 所谓机械锁定，指的是禁止机构动作的功能。 

O N 时 的 动 作 使机械锁定有效。 

OFF 时的动作 无。 

备 注
与快捷方式 R123、 

或者＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［6 机械锁定］具有相同功用。 

操 作 资 格 USER以上 

 

干扰领域 1～16 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义 用来显示其他控制装置的机器人进入干渉范围的信号。 

O N 时 的 动 作 视为其他控制装置的机器人正在干渉范围外进行作业，自身继续作业。 

OFF 时的动作 视为其他控制装置的机器人正在干渉范围内进行作业，进入待机状态。 

备 注 干渉范围通过＜常数设定＞－［9 领域］－［2 干扰领域］设定。 

操 作 资 格 USER以上 

 

异常复位 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义 从外部进行异常复位时输入。 

O N 时 的 动 作 复位异常。 

OFF 时的动作 无。 

操 作 资 格 USER以上 

 

暂停 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

• 运转准备保持 ON（伺服 ON）的状态，暂停再生中的程序。 

• 多单元规格的机器人时，一起暂停所有单元。 

• 因为是 B 接点，OFF 时即为“暂停”。 

O N 时 的 动 作 解除暂停，即可重新开始运转。 

OFF 时的动作

• 暂停再生中的程序。 

• 伺服电源不 OFF。 

• 因为是暂停，所以机器人仍为启动中状态。即，显示及启动中的输出信号等与启动中

全部相同，没有变化。 

• 暂停中，状态栏中显示警告符号。 

 

备 注

• 以单元为单位暂停时，使用外部暂停信号（
 

 1-15页）。 

• 与保持信号（
 

 1-15页）的不同之处，在于是否使运转准备 OFF。 

保持信号时，运转准备（伺服电源）OFF。 
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操 作 资 格 EXPERT以上 

 

外部暂停 1～4【U1～U9】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

• 在运转准备 ON（伺服 ON）的情况下，暂停再生中的程序。 

• 在多单元规格的机器人上以单元为单位执行暂停时使用本信号。每 1单元最多可注册 4

个。 

• 因为是 B 接点，OFF 时即为“暂停”。 

O N 时 的 动 作 与“暂停”相同。 

OFF 时的动作 与“暂停”相同。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

保持 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

• 暂停再生中的程序，伺服 OFF（运转准备仍为 ON）。 

本信号是以所有单元为对象的信号，不对每一单元分别配备。 

• 因为是 B 接点，OFF 时即为“保持”。 

O N 时 的 动 作

• 如未配置保持复位信号（
 

 1-15页）（“0”时），可仅通过本信号的 ON 输入来解除保

持，伺服 ON→运转重新开始。 

• 如已配置保持复位信号，无动作（解除保持时，需输入保持复位信号）。 

OFF 时的动作

• 暂停再生中的程序，伺服 OFF（运转准备仍为 ON）。 

• 因为是暂停，所以机器人仍为启动中状态。即，显示及启动中的输出信号等与启动中

全部相同，没有变化。 

• 保持中，状态栏显示警告符号。 

 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

保持复位 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义 解除保持，运转重新开始。 

O N 时 的 动 作 伺服 ON、运转重新开始。 

OFF 时的动作 无。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

外部保持 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

与保持信号（
 

1-15页）意义及功用完全相同。使用哪一个都可以。 

如有机器人操作盘与生产线控制盘 2 个输入系統，分开使用“保持”与“外部保持”会

比较好。 

O N 时 的 动 作 与“保持”相同。 

OFF 时的动作 与“保持”相同，但如果并用这 2 个信号时，只要其中一个转为 OFF，即进入保持状态。

操 作 资 格 EXPERT以上 
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外部保持复位 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义 与保持复位信号（
 

 1-15页）意义及功用完全相同。 

O N 时 的 动 作 与保持复位信号相同。如并用这 2 个信号时，2 个都“ON”时，即为保持解除。 

OFF 时的动作 与保持复位信号相同。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

机构分离【M1～M9】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

暂时将机构从控制状态下分离开时所使用的信号。仅在机器人停止中可以接受信号输入。

再生中不能接受本信号。 

针对各个机构分别设置信号（例如，M1是以机构 1为对象的信号）。 

O N 时 的 动 作

• 将指定的机构从控制状态下分离开来。被分离开来的机构不能使用手动操作，再生时

也不移动到示教步骤。 

• 在分离状态下进行了步骤示教时，与是否进行手动操作无关，一定会记录当前位置。

• 机构分离中信号（
 

 1-39页）ON。 

OFF 时的动作
• 指定的机构返回到控制状态下。 

• 机构分离中信号 OFF。 

备 注
通过＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［7 机构分离］也可进行手动分离。设定为“有

效”时为分离，设定为“无效”时即为连接。 

操 作 资 格 USER以上 

 

再生限制有效 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义 进行应用命令再生限制（模拟）时所使用的信号。 

O N 时 的 动 作
• 使应用命令再生限制（模拟）有效。 

• 再生限制中信号（
 

 1-39页）ON。 

OFF 时的动作
• 使应用命令的再生限制（模拟）无效。 

• 再生限制中信号 OFF。 

备 注

• 通过本信号设定应用命令再生限制（模拟）时，需事先将＜维修＞－［1 示教・再生

限制］－［8 应用命令再生限制（模拟）］设定为“输入信号”。 

• 可在同一菜单内，将光标对准［再生限制对象］， 

点击 f11＜模拟内容设定＞来设定欲限制的应用命令。 

操 作 资 格 EXPERT以上 
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再生限制个别系统 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义
选择以单元为单位或者以所有单元为对象进行应用命令再生限制（模拟）时所使用的信

号。 

O N 时 的 动 作
以单元为单位进行应用命令再生限制（模拟）。通过系统再生限制有效信号（

 

 1-17页）

选择欲限制的单元。 

OFF 时的动作 以所有单元为对象进行应用命令再生限制（模拟）。 

备 注

• 通过本信号设定应用命令再生限制（模拟）时，需事先将＜维修＞－［1 示教・再生

限制］－［8 应用命令再生限制（模拟）］设定为“输入信号”。 

• 可在同一菜单内，将光标对准［再生限制对象］， 

点击 f11＜模拟内容设定＞来设定欲限制的应用命令。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

系统再生限制有效【U1～U9】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义 此信号用来确定在再生限制个别系统信号（
 

 1-17页）为 ON 时被限制的单元。 

O N 时 的 动 作
• 针对指定的单元，使应用命令再生限制（模拟）有效。 

• 单元再生限制中信号（
 

 1-40页）ON。 

OFF 时的动作
• 针对指定的单元，使应用命令的再生限制（模拟）无效。 

• 单元再生限制中信号 OFF。 

备 注

• 通过本信号设定应用命令的再生限制（模拟）时，需事先将＜维修＞－［1 示教・再

生限制］－［8 应用命令的再生限制（模拟）］设定为“输入信号”。 

• 可在同一菜单内，将光标对准［再生限制对象］ 

点击 f11＜模拟内容设定＞来设定欲限制的应用命令。 

操 作 资 格 EXPERT以上 
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逆再生启动选择【U1～U9】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义 再生停止后，在逆向再生步骤时所使用的信号。 

O N 时 的 动 作

在再生中停止后，如使本信号 ON、输入启动信号，将回溯到距离当前位置一个步骤的位

置（示教位置）上并停止。 

如在本信号 ON 的状态下输入再次启动信号，将再次回溯步骤。 
 

① 

再再再停停 
Step1:MOVE 

Step2:MOVE Step3:MOVE Step4:MOVE

× 

②

如如 如如如输 再再再动动动信

号的的 的时 动，将移 移动 上上上

移 移移上移动 停停。  

③

如如 如在如如输 再再再动

动动信号的的 的 如态 输 再

动， 将 上 将将移上上进 进

上移动移移再。  

④ 

如如如如再再再

动再 如输 停停，

可如则 任任位位

上停停。  

再再再再时， 先使如如再

再再动动动信号为 OFF，

再 如输 再动。  

 

 

OFF 时的动作 无。 

备 注  

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

用户检查完成输入 1～8【M1～M9】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

• 对检修对象机构中需检修的项目视为已经完成的信号。 

• 当通过用户检修功能设定的检修项目到达检修时期时，机器人将输出显示“已到达检

修时期”的用户维护信号（
 

1-40 页）。这时，在进行了对象项目相关的检修及适当

的处置后，为向机器人通知检修已经结束而输入本信号。 

O N 时 的 动 作 视为检修结束，将检修设定时间重新设定为下一次的检修时期。 

OFF 时的动作 无。 

备 注 • 用户检修功能可通过＜维修＞－［25 机器人診断］－［5 用户检修设定］来设定。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

用户检查完成输入 1～8【W1～W4】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

• 对检修对象弧焊机需检修的项目视为已经完成的信号。。 

• 当通过用户检修功能设定的检修项目到达检修时期时，机器人将输出显示“已到达检

修时期”的用户维护信号（
 

1-40 页）。这时，在进行了对象项目相关的检修及适当

的处置后，为向机器人通知检修已经结束而输入本信号。 

O N 时 的 动 作 视为检查完成，将检查设定时间重新设定为下一次的检修时期。 

OFF 时的动作 无。 

备 注 • 用户检修功能可通过＜维修＞－［25 机器人診断］－［5 用户检修设定］来设定。 

操 作 资 格 EXPERT以上 
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跳跃程序号(BCD) 1～16【U1～U9】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

通过下面的应用命令，输入分支目的地的作业程序编号时所使用的信号。 

・JMPPBCD （FN400：BCD 外部程序选择 JUMP） 

・CALLPBCD （FN402：BCD 外部程序选择 CALL） 

O N 时 的 动 作

使用 Bit1～16（16 个）的信号选择 1～9999 的程序。 

只输入这一信号本身时，无任何动作。执行 JMPPBCD/CALLPBCD 命令时，分配到本信号中

所输入的程序中。 
 

跳跃程序号 (BCD)： 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
                 

8000 4000 2000 1000 800 400 200 100 80 40 20 10 8 4 2 1
值：

千位 百位 十位 个位 

 

OFF 时的动作 无。 

操 作 资 格 USER以上 

 

跳跃程序号(BIN) 1～16【U1～U9】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

通过下面的应用命令，用于输入分支目的地的作业程序编号的信号。 

・JMPPBIN （FN401：BIN 外部程序选择 JUMP） 

・CALLPBIN （FN403：BIN 外部程序选择 CALL） 

O N 时 的 动 作

使用 Bit1～16（16 个）的信号选择 1～9999 的程序。 

只输入这一信号本身时，无任何动作。执行 JMPPBCD/CALLPBCD 命令时，向本信号中所输

入的程序中分配。 

 

跳跃程序号(BIN) ： 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
                 

－ － 2
13

2
12

2
11

2
10

2
9

2
8

2
7

2
6

 2
5

 2
4

 2
3

 2
2

 2
1

2
0

值：
－ － 8192 4096 2048 1024 512 256 128 64 32 16 8 4 2 1

OFF 时的动作 无。 

操 作 资 格 USER以上 

 

通用逻辑输出复位 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义 强制 OFF除状态信号外的其他通用输出信号。 

O N 时 的 动 作

除通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［1 条件设定］－［13 通用逻辑输出复位

范围］设定的范围的状态信号外，使其他通用输出信号 OFF。 

［13 通用逻辑输出复位范围］设定为 0～0 时，即使这一信号为 ON，也无任何动作。 

此外，机器人处于动作中时，通用输出信号不 OFF。这时，将发出“I3218 再生中的此功

能未被允许。”的显示。 

OFF 时的动作 无。 

操 作 资 格 USER以上 

 

重新启动系统 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义 从外部重新启动系统本控制装置的信号。 

O N 时 的 动 作 重新启动系统本控制装置。 

OFF 时的动作 无。 
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操 作 资 格 USER以上 

 

输入暂停信号 1～4【U1～U9】 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

在通过输入暂停信号（FN252）有效设定的区间上，在运转准备 ON（伺服 ON）的状态下，

暂停再生中的程序。 

多单元规格的机器人时，可以单元为单位执行暂停命令。 

每 1单元最多可注册 4 个。 

为 B 接点，OFF 时即为“暂停”。 

O N 时 的 动 作 解除暂停，立即重新开始运转。 

OFF 时的动作

• 暂停再生中的程序。 

• 伺服电源不 OFF。 

• 因为是暂停，所以机器人仍为启动中状态。即，显示及启动中的输出信号等与启动中

全部相同，没有变化。 

• 暂停中，状态栏显示警告符号。 

 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

G-STOP 复位 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

所谓 G-STOP，指的是在运转中，如 G-STOP 输入信号（固定输入：顺序电路基板的端子台

TBEX1）转为 OPEN，将立即紧急制动机器人，使伺服电源 OFF 的功能。 

该输入信号是解除 G-STOP 状态的条件信号。（并非使运转本身重新开始。） 

G-STOP 输入信号的连接问题，请参照操作说明书“设定篇”“3 章 连接”。 

O N 时 的 动 作 这一输入信号 ON 时，如 G-STOP 输入为 ON，则伺服电源 ON，重新开始运转。 

OFF 时的动作 无。（即使 G-STOP 输入为 ON，也不会使伺服电源 ON并重新开始运转。） 

操 作 资 格 USER以上 
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保护级别选择比特 1～16 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义

• 不是通过悬式示教作业操作按钮台，而是通过外部来变更操作资格时所使用的信号。

以 Bit1～16（16 个）的信号选择 1～9999 的识别编号。 

• 以 16 个信号表示的信号的读取形式为“二进制”或者“BCD”。 

二进制时 
 

保护级别选择 Bit： 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
                 

－ － 2
13

2
12

2
11

2
10

2
9

2
8

2
7

2
6

2
5

 2
4

 2
3

 2
2

 2
1

2
0

值：
－ － 8192 4096 2048 1024 512 256 128 64 32 16 8 4 2 1

例如，第 3Bit 与第 5Bit 为 ON时， 

 2
2

＋2
4

＝4＋16＝识别编号为 0020。 

因第 15、16Bit 超过 9999，所以不使用。 
 

BCD 时 
 

保护级别选择 Bit: 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
                 

8000 4000 2000 1000 800 400 200 100 80 40 20 10 8 4 2 1
值：

千位 百位 十位 个位 

例如，第 3Bit 与第 5Bit 为 ON时， 

 个位为 4，十位为 1，所以识别编号为 0014。 

 

• 只输入这一信号本身时，无任何动作。输入了保护级别切换信号（
 

 1-21 页）时，

读取本信号，变更为相对应的操作资格。 

O N 时 的 动 作 选择操作资格的识别编号。 

OFF 时的动作 无。 

备 注

• 读取形式可通过＜常数设定＞－［1 控制环境］－［19 保护级别信号输入］－［选择

Bit输入方式］来选择是“二进制”还是“BCD”。 

• 可在同一菜单内为各个操作资格设定识别编号。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

保护等级转换 
 

初始配置 No. 0 

信 号 的 意 义 用于变更操作资格的信号。 

O N 时 的 动 作

随着本信号启动，读取通过保护级别选择比特信号（
 

 1-21 页）指定的识别编号，变

更为相对应的操作资格（USER、EXPERT、SPECIALIST ）。所变更的操作资格在

本信号 ON 的期间内有效。 

OFF 时的动作 操作资格设定为 BEGINNER。 

备 注

• 再生模式下不能使用。 

• 使用用户管理功能时，不能使用本功能。 

• 通过本信号变更了操作资格后，也可以通过快捷方式代码（R314）进行操作资格的变

更。 

• 操作说明书上有 EXPERT与 SPECIALIST的初始密码，BEGINNER 及USER可

简单地切换 EXPERT或者 SPECIALIST 的操作资格。由于 BEGINNER及USER

有可能错误操、作变更机器人动作所必需的常数等，所以在使用本信号时，请更改初

始密码。 

• 控制电源投入时的操作资格在本信号 ON之前，为通过＜常数设定＞－［1 控制环境］

－［8 启动时的保护级别选择］所设定的操作资格（工厂出货时为 USER）。使用本

信号时，请将［8 启动时的保护级别选择］的设定变更为 BEGINNER。 

• 初始密码及启动时的保护级别选择的变更方法，请参照操作说明书“设定篇”。 

操 作 资 格 EXPERT以上 
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以下输入信号为选配件功能中使用的信号。 

请分别参考相应的操作说明书。 

输入信号名称 参考用操作说明书（选配件） 

传送装置运转中 

传送装置追随再生 

传送装置追随模拟 

传送装置追随测试 

传送装置开始 LS 

操作说明书《传送带同步功能》 

机构更换连接【M1～M9】 

机构更换分离【M1～M9】 

子机构编号【M1～M9】 

操作说明书《机构更换功能》 

速度 O/R 输入 1～7【1～4】 操作说明书《外部输入提供的速度超越（含模拟输入）》 

机构个别伺服 ON【M1～M9】 操作说明书《机构别伺服 ON/OFF功能》 

视觉外部 trigger（触发器）模式 

视觉量测开始编号 1～9 

视觉量测结束编号 1～9 

操作说明书《视觉传感器》 
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1.2.2  基本输出信号 

本章说明基本输出信号（悬式示教作业操作按钮台有时显示下述以外的信号。本部分内容未涉及的信号或者不

能使用的信号，或者为选配件功能中使用的信号。） 

 

重点

 
信号名后缀的【U1～U9】、【M1～M9】，分别显示的是输出信号的单元的编号或机构的编号。

例如，U1表示单元 1 用的信号；M1表示机构 1用的信号（【W1~W4】表示为焊接机的编号）。

在多单元规格或者多机构规格的机器人上，仅显示已定义的单元或者机构数量的信号，因

此请根据用途适当配置信号。 

在机械手单体机器人方面，不需考虑这些编号。 

 

停止中【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

• 启动中及 CHECK GO / BACK以外时所输出的电平信号。 

• 示教模式下的 CHECK GO / BACK 运转也被视为启动，因此 CHECK GO / BACK 停止时也

将输出本信号。 

• 本信号是用于输出每一单元的停止状况的信号。使用停止中信号（
 

 1-31 页）作为

显示所有单元的停止状态的信号。 

O N 的 条 件
• 未在示教模式下进行对象单元的 CHECK GO / BACK 时。 

• 再生模式下，对象单元处于非启动中时。 

O F F 的 条 件
• 在示教模式下，对象单元正处于 CHECK GO / BACK操作中时。 

• 再生模式下，对象单元正处于启动中时。 

备 注

• 即使变更模式本信号也不变化（再生模式下 ON 时，即使进入示教模式也不 OFF）。 

• 仅在再生模式中、向外部输出停止状态时，使用暂停中（系统）信号（
 

 1-32页）。

暂停中（系统）信号是仅在自动运转停止中才输出的信号（示教模式下不输出）。 

操 作 资 格 USER以上 

 

程序结束【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 20 

信 号 的 意 义 再生时，程序结束时所输出的电平信号。每一单元分别配置。 

O N 的 条 件 执行 END 命令，结束了作业程序的再生时。 

O F F 的 条 件
通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［1 条件设定］－［4 终端信号 OFF 时机］所

设定的时间已到来时。 

备 注
通过［3 终端继电器输出时间］设定输出时间，在停电检测功能设定为“有效”时，在本

信号输出中如使控制装置的电源 OFF，在下一次电源 ON 时，将保持 ON 状态。 

操 作 资 格 USER以上 
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紧急停止中 
 

初始配 置 N o . 24 

信 号 的 意 义 在按住紧急停止按钮或外部紧急停止按钮的期间内所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 按住紧急停止按钮或外部紧急停止按钮的期间内。 

O F F 的 条 件 解除紧急停止按钮或外部紧急停止按钮时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

再生模式 
 

初始配 置 N o . 33 

信 号 的 意 义 选择了再生模式的期间内所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 选择了再生模式时。 

O F F 的 条 件 选择了再生模式以外的模式时。 

备 注 不依赖于悬式示教作业操作按钮台的 TP 作动开关的状态。 

操 作 资 格 USER以上 

 

示教模式 
 

初始配 置 N o . 25 

信 号 的 意 义 选择了示教模式时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 选择了示教模式时。 

O F F 的 条 件 选择了示教模式以外的模式时。 

备 注 不依赖于悬式示教作业操作按钮台的 TP 作动开关的状态。 

操 作 资 格 USER以上 

 

高速示教模式 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 选择了高速示教模式（选配件）的期间内输出的电平信号。 

O N 的 条 件 选择了高速示教模式（选配件）时。 

O F F 的 条 件 选择了高速示教模式（选配件）以外的模式时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

步骤准备报警 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
在示教・再生模式下指定了距离当前步骤 2个以上步骤的步骤时输出。是 200 msec的脉

冲信号。 

O N 的 条 件 在示教・再生模式下，指定了距离当前步骤 2个以上的步骤。 

O F F 的 条 件 200msec 过后。 

操 作 资 格 USER以上 
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联锁异常 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

联锁等待（外部信号输入等待）的状态超过了指定时间时所输出的电平信号，解除联锁

等待后即复位。 

可通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［1 条件设定］－［7 联锁报警定时器］

来设定指定时间。 

O N 的 条 件 联锁等待（外部信号输入等待）的状态超过了指定时间时。 

O F F 的 条 件 通过该信号输入或 f键操作的强制解除功能，解除了联锁等待时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

待机中系统号码 1～4 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 用于输出“信号输入等待中的单元编号”的信号。 

O N 的 条 件 存在“信号输入等待中的单元”时。 

O F F 的 条 件 信号输入等待解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

待机中Ｉ信号号码 1～16 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 输出“输入等待中的单元编号”时所使用的信号。 

O N 的 条 件 输入等待中时。 

O F F 的 条 件 输入等待解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

超程 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 发生了超程时所输出的信号。 

O N 的 条 件 超程中时。 

O F F 的 条 件 超程解除时。 

操 作 资 格 USER以上 
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程序 ACK【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
外部启动时，刚刚启动程序后所输出的信号，是用来确认程序编号读取已结束的信号。

是 200msec的脉冲信号。 

O N 的 条 件

(1) 使用程序选通脉冲信号（
 

 1-13页）时 

如下图所示，再通过选通脉冲信号读取程序编号后，在 0.15秒以内输出脉冲。 

启动信号的输入比选通脉冲信号早时 

 

起动信信

程
序
 

选
择
信

号
 

Ｐ １  

Ｐ ２  

Ｐ ９  

Ｐ １ １

st r obe信信

如如如 如处 停停停， 起动信信

早如早 如如如迟 迟迟信信均均

0. 01秒秒秒

程程选选信信作作 

0. 2秒秒秒 0. 2秒秒秒 

ACK信信
最最0. 15秒 0. 2秒 

0. 4秒秒秒 

 

 

启动信号的输入比选通脉冲信号迟时 

起動信号 

プ
ロ

グ
ラ
ム
 

選
択

信
号
 

Ｐ１  

Ｐ２ 

Ｐ９ 

Ｐ１０ 

ストローブ信号 

0.01秒以上

ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ選択信号取り込み
 

0.2秒以上 

ACK 信号
最大 0.15秒 0.2 秒 

 

(2) 不使用程序选通脉冲信号时 

如下图所示，自动读取程序选择信号后，在 0.15秒以内输出脉冲。 

 

如程程 于处 停停停， 起动信信

早于早 于迟 程程选选信信均均

0. 10秒

起动信信

程
序
 

选
择
信

号
 

程程选选信信作作 

Ｐ１ 

Ｐ２ 

Ｐ９ 

Ｐ１０

0. 2秒秒秒 0. 2秒秒秒 

ACK信信

最最0. 15秒 0. 2秒 

 

无论是否使用选通脉冲信号，一旦输出程序 ACK 信号（程序 ACK 输出信号），请使程序选

择位信号（
 

 1-12页）及程序选通脉冲信号（
 

 1-13页）OFF。 

O F F 的 条 件 200msec 过后。 

备 注

• 输出时间的 200msec 为初始设定值。可通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［1 

条件设定］－［6 程序 ACK 输出时间］进行变更。但是，需要 EXPERT 以上的操作

资格。 

• 停电检测功能设定为“有效”时，在本信号输出中如使控制装置的电源 OFF，在下一次

电源 ON 时，将保持 ON 状态。 

操 作 资 格 USER以上 

起动信号

程序选择信号作用 

strobe信号

程序

选择

信号
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外部复位 ACK【U1～U9】 

 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

再生模式为 1 周期或连续、且处于停止中，在接受了外部复位信号（
 

 1-13 页）输入

时所输出的信号。信号为 200msec的脉冲。 

多单元规格的机器人上可以输出单元为单位。 

O N 的 条 件 接受了外部复位信号时。 

O F F 的 条 件 200 msec 过后。 

操 作 资 格 USER以上 

 

动作中【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 机器人动作中所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 手动操作中、CHECK GO / BACK 中或者再生中时。 

O F F 的 条 件 非手动操作中、CHECK GO / BACK 中及再生中时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

启动中【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 26 

信 号 的 意 义 启动中及 CHECK GO / BACK 时所输出的电平信号。与启动指示灯亮起向一致的电平信号。

O N 的 条 件 对象单元启动中时。 

O F F 的 条 件 对象单元非启动中时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

外部程序选择中【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 27 

信 号 的 意 义 选择了“外部程序选择”时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 通过＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［3 选择再生模式程序］选择了“外部”时。

O F F 的 条 件 通过＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［3 选择再生模式程序］选择了“内部”时。 

操 作 资 格 USER以上 
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外部启动选择中 
 

初始配 置 N o . 28 

信 号 的 意 义 选择了“外部启动”时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 通过＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［2 启动选择］选择了“外部”时。 

O F F 的 条 件

通过＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［2 启动选择］选择了“内部”。 

或者通过＜常数设定＞－［5 操作和示教条件］－［6 工位数］设定了“0”以外的值，

选择了工位启动时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

低速模式中【U1～U9】 

 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

机器人在安全速度运转中时所输出的电平信号。所谓安全速度，指的是 250 mm/sec 以下

的速度。 

多单元规格的机器人上可以输出单元为单位。 

O N 的 条 件 在输入了“低速指令”输入信号的状态下再生程序时。 

O F F 的 条 件 解除了“低速指令”时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

运转准备 ON 
 

初始配 置 N o . 29 

信 号 的 意 义 投入伺服电源（运转准备）期间所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 投入了伺服电源（运转准备）时。 

O F F 的 条 件 切断伺服电源（运转准备）时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

系统 READY【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
在接受自动运转（再生模式下的启动）的状态时所输出的电平信号。条件不具备时，不

能启动。可通过几个条件的组合来设定。 

O N 的 条 件 满足所有通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［4 系统 READY］设定的条件时。 

O F F 的 条 件
不能满足任何一个通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［4 系统 READY］设定的条

件时。 

备 注
系统 READY 信号为 ON，也未必就能启动。系统 READY 信号是表示已经通过启动所需的必

要最小限的检查的信号。 

操 作 资 格 USER以上 
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状态输出 1～16 
 

初始配 置 N o .

 

状 状态态 No. 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

初初初初 No. 30 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

 

信 号 的 意 义
可通过再生模式及程序选择状态等几个状态的组合来制作输出信号。可定义 16种组合状

态，其中第一号信号在出货时已配置好。 

O N 的 条 件 满足所有通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［5 状态输出定制］设定的条件时。

O F F 的 条 件
未满足任何一个通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［5 状态输出定制］设定的

条件时。 

备 注 状态输出 1～16与通过［5 状态输出定制］制作的 1～16 的信号相对应。 

操 作 资 格 USER以上 

 

作业原位置 1～32 【U1～U9】 
 

初始配 置 N o .

 

作 作作初业 No. 1 2 … 32

初初初初 No.  31 全全为 0 

 

信 号 的 意 义
机器人位于确定的原位置时所输出的电平信号。 

通过＜常数设定＞－［9 领域］－［1 作业原位置］最多可注册 32种／单元。 

O N 的 条 件 机器人位于指定的作业原位置时。 

O F F 的 条 件 机器人离开作业原位置时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

干扰领域 1～16 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
显示自身正在干扰领域内处于作业中的电平信号。 

通过＜常数设定＞－［9 领域］－［2 干扰领域］进行注册。 

O N 的 条 件 进入干扰领域内时。 

O F F 的 条 件 离开干扰领域时。 

建议在变更逻辑后使用。具体情况请参照

“设定篇”“7 章”。 

操 作 资 格 USER以上 

 

程序回波位 1～16【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 用于输出通过 FIFO功能（外部启动时的程序预约功能）预约的程序编号的信号。 

O N 的 条 件 有程序预约时，相对应的 Bit 为 ON。 

O F F 的 条 件 无程序预约时，所有 Bit 为 OFF。 

操 作 资 格 USER以上 
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启动程序 1～16【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

输出在始动后最先执行的作业程序的编号。 

可通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［1 条件设定］－［2 程序及步骤号码监

视器的输出方式］来选择编号的输出形式是“二进制”还是“BCD”。初始设定为“二进

制”。 

即使通过程序 CALL /JUMP使执行程序 No.有所变化，这一信号也不变化。 

O N 的 条 件

出现下述任一情况时，ON。 

a) 开始了自动运转时 

b) 自动运转暂停中 

c) 自动运转暂停后，在“再生模式切换后的轨道回归”转为“指定回归”状态下进入

示教模式时 

d) 自动运转暂停中，在“再生模式切换后的轨道回归”转为“指定回归”状态下返回

到再生模式时 

O F F 的 条 件

出现下述任一情况时，OFF。 

a) 作业结束时 

b) 自动运转暂停后，在“再生模式切换后的轨道回归”转为“步骤清除”状态下进入

示教模式时 

c) 自动运转暂停状态取消时 

备 注
进入示教模式时，即使设定到“步骤清除”并处于 OFF 状态，但只要在返回再生模式时

设定到“指定回归”，即转为 ON。 

操 作 资 格 USER以上 

 

控制器 READY 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
投入电源后，OS（windows）、机器人软件按顺序启动，进入正常控制时所输出的电平信

号。这一信号输出后才进入 I/O 可控状态。 

O N 的 条 件 OS、系统软件启动，进入正常可控状态时。 

O F F 的 条 件 切断控制电源时，及 OS、系统软件启动前。 

操 作 资 格 USER以上 

 

程序执行中（系统） 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
执行自动运转用的作业程序时所输出的电平信号。 

任一单元处于作业程序执行中时，输出本信号。 

O N 的 条 件 作业程序执行中(U1～U9)的任一程序为 ON 时 

O F F 的 条 件 作业程序执行中(U1～U9)的所有程序为 OFF 时 

操 作 资 格 USER以上 
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作业程序执行中【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 执行自动运转用作业程序时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件

出现下述任一情况时，ON。 

a) 自动运转中 

b) 自动运转暂停中 

c) 自动运转暂停后，在“再生模式切换后的轨道回归”转为“指定回归”的状态下，

进入示教模式时 

d) 自动运转暂停中，在“再生模式切换后的轨道回归”转为“指定回归”的状态下，

返回到再生模式时 

O F F 的 条 件

出现下述任一情况时，OFF。 

a) 作业结束时 

b) 自动运转暂停后，在“再生模式切换后的轨道回归”转为“步骤清除”的状态下，

进入示教模式时 

c) 自动运转暂停状态取消时 

备 注
进入示教模式时，即使设定为“步骤清除”并处于 OFF 状态，但只要在返回再生模式时

设定为“指定回归”，即转为 ON。 

操 作 资 格 USER以上 

 

运转中【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

机器人在再生模式下自动运转中所输出的电平信号。CHECK GO / BACK 时及再生模式时，

也不输出“停止中”。 

多单元规格的机器人上可以输出单元为单位。 

O N 的 条 件 再生模式下自动运转中时。 

O F F 的 条 件 再生模式下停止了自动运转时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

停止中 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

• 启动中及 CHECK GO / BACK以外时所输出的电平信号。 

• 示教模式下的 CHECK GO / BACK 运转也被视为启动，因此 CHECK GO / BACK 停止时也

将输出本信号。 

• 本信号是用于输出机器人全体的停止状况的信号。使用停止中 U1～U9信号（
 

 1-23

页）作为显示各个单元的停止状态的信号。 

O N 的 条 件
• 未在示教模式下进行 CHECK GO / BACK 时。 

• 再生模式下，任一单元均未处于启动中时。 

O F F 的 条 件
• 示教模式下 CHECK GO / BACK操作中。 

• 再生模式下，任一单元启动中。 

备 注

• 即使变更模式，本信号也不发生变化（再生模式下 ON 时，即使进入示教模式也不 OFF）。

• 仅在再生模式中向外部输出停止状态时，使用暂停中（系统）信号（
 

 1-32页）。暂

停中（系统）信号是仅在自动运转停止中才输出的信号（示教模式下，不输出）。 

操 作 资 格 USER以上 
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暂停中（系统） 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

在步骤中途停止了任一单元的自动运转时所输出的电平信号。 

如任一单元处于暂停中，即使其他单元处于启动中，也将输出本信号。 

执行 END 命令时，不输出。 

O N 的 条 件 在步骤中途停止了任一单元的自动运转时。 

O F F 的 条 件
重新启动了停止中的所有单元的自动运转时（任何一个单元均未处于停止中）。 

在自动运转暂停中切换为示教模式时。 

备 注  

操 作 资 格 USER以上 

 

暂停中【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
在步骤中途停止对象单元的自动运转时所输出的电平信号。 

执行 END 命令时不输出。 

O N 的 条 件

• 在步骤中途停止对象单元的自动运转时。 

例如，在单元 1与单元 2同时自动运转的状态下，停止单元 1 时，“暂停中 U1”转为 ON，

“暂停中 U2”仍未 OFF。 

• 在自动运转暂停状态下切换为示教模式后，当“暂停中信号的保持”设定为“保持”，

从示教模式切换到再生模式时。 

O F F 的 条 件

• 对象单元的自动运转重新启动时。 

• 自动运转暂停中，切换为示教模式时。 

• 自动运转暂停状态取消时。 

备 注

下述情况下，自动运转暂停状态将被取消。 

• 在停止中的单元为当前单元的状态下执行了快捷方式 R0 时。 

• 输入了与停止中的单元相对应的外部复位 U1～U9信号（
 

 1-13页）时。 

• 在停止中的单元上重新选择了作业程序时。 

• 通过程序复制操作变更了停止中的作业程序时。 

• 通过程序编号重新命名操作，变更了停止中的作业程序的编号时。 

• 通过程序编号重新命名操作，变更了停止中的作业程序时。 

• 通过程序删除操作删除了停止中的作业程序时。 

• 通过原有机型程序转换，变更了停止中的作业程序时。 

• 在“再生模式切换后的轨道回归”处于“步骤清除”状态下，返回到再生模式时。 

• 在多工位启动配置画面上进行了保存时 

• 变更了工位数时 

• 在多工位启动方式下，点击了暂停解除 f键时 

操 作 资 格 USER以上 
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机械锁定中 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 设定了机械锁定时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 ＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［6 机械锁定］为“有效”时。 

O F F 的 条 件 ＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［6 机械锁定」为“无效”时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

连续循环中 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 设定了连续循环运转时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 ＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［1 再生模式］为“连续”时。 

O F F 的 条 件 ＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［1 再生模式］不是“连续”时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

1 周循环中 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 设定为 1 周循环运转时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 ＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［1 再生模式］为“周期”时。 

O F F 的 条 件 ＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［1 再生模式］不是“周期”时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

步骤循环中 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 设定为步骤循环运转时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 ＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［1 再生模式］为“步骤”时。 

O F F 的 条 件 ＜维修＞－［1 示教・再生条件］－［1 再生模式］不是 “步骤”时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

前进检查中 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 示教模式下前进检查执行中时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 示教模式下前进检查执行中。 

O F F 的 条 件 未在示教模式下执行前进检查时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

后退检查中 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 示教模式下后退检查执行中时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 示教模式下后退检查执行中。 

O F F 的 条 件 未在示教模式下执行后退检查时。 
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操 作 资 格 USER以上 

 

程序号码监视器 1～16【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

输出当前所选择的程序编号。 

可通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［1 条件设定］－［2 程序及步骤号码监

视器的输出方式］选择编号的输出形式是“二进制”还是“BCD”。初始设定为“二进制”。

 
二 二进 进 

 

程程 程编 编编： 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
      

值：
－ － 2

13

2
12

2
11

2
10

2
9

2
8

2
7

2
6

2
5

 2
4

 2
3

 2
2

 2
1

2
0

－ － 8192 4096 2048 1024 512 256 128 64 32 16 8 4 2 1

 

 

BCD进 

 

程程 程编 编编： 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
      

值：
8000 4000 2000 1000 800 400 200 100 80 40 20 10 8 4 2 1

千位 百位 十位 个位 

  

 

O N 的 条 件 与选择中的程序编号相对应的 Bit 为 ON。 

操 作 资 格 USER以上 

 

步骤号码监视器 1～16【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

输出当前所选择的步骤编号。 

可通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［1 条件设定］－［2 程序及步骤号码监

视器的输出方式］，选择编号的输出形式是“二进制”还是“BCD”。初始设定为“二进制”。

 
二 二进 进 

 

程步步编 编编： 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
      

值：
－ － 2

13
2
12

2
11

2
10

2
9

2
8

2
7

2
6

2
5
 2

4
 2

3
 2

2
 2

1
2
0

－ － 8192 4096 2048 1024 512 256 128 64 32 16 8 4 2 1

 

 

BCD 进 

 

程步步编 编编： 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
      

值：
8000 4000 2000 1000 800 400 200 100 80 40 20 10 8 4 2 1

千位 百位 十位 个位 

 

 

O N 的 条 件 与选择中的步骤编号向对应的 Bit 为 ON。 

操 作 资 格 USER以上 

 

 

蓄电池报警（M1～M9） 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 编码器电池电压低时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 编码器电池电压低时。 

O F F 的 条 件 编码器电池正常时。 

操 作 资 格 USER以上 
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异常 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 发生错误／报警／显示中任意一个时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 发生错误、报警、显示中任意一个时。 

O F F 的 条 件 错误、报警、显示解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

错误 
 

初始配 置 N o . 21 

信 号 的 意 义 错误（致命度高的异常）发生时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 错误发生时。 

O F F 的 条 件 错误解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

报警 
 

初始配 置 N o . 23 

信 号 的 意 义 报警（达到警告程度的异常）发生时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 报警发生时。 

O F F 的 条 件 报警解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

显示 
 

初始配 置 N o . 32 

信 号 的 意 义 显示（显示信息）发生时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 显示发生时。 

O F F 的 条 件 显示解除时。 

操 作 资 格 USER以上 
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综合原因分类码 1～8 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

将检测到的异常的原因大致分为几类，输出其分类代码。 

以 8Bit的 BCD形式输出下表中所显示的 2 位数（01～99）的原因分类代码。 

 

信号的输出形式如下所示。 

 

Bit： ８ ７ ６ ５ ４ ３ ２ １
 

出输 输： 80 40 20 10 8 4 2 1 

 十位 个位 

 

O N 的 条 件 与发生的异常相对应的 Bit 为 ON。 

O F F 的 条 件 异常解除时为 OFF。 

操 作 资 格 USER以上 

 

 

原因分类代码 异常分类 主要异常 

01 紧急停止异常 超程、冲击传感器等的输入引起的紧急停止 

02 控制顺序异常 通过MugnetSW、电路保护器等控制类的监视检出的异常 

03 CPU基板相关异常 看门狗定时器检测等的CPU基板相关的异常 

04 伺服异常 伺服驱动器上检出的异常 

05 放大器系统异常 放大器系统上检出的异常 

06 编码器异常 与编码器相关的异常 

07 
悬式示教作业操作按钮台

异常 
悬式示教作业操作按钮台上检出的异常 

08 PLC异常 PLC上检出的异常 

09 用户异常 操作者定义的异常 

10 操作异常 操作者的使用方法错误引起的异常 

11 点焊异常 “点焊功能”特有的异常（只是，不包含于上述异常中。） 

12 弧焊异常 “弧焊功能”特有的异常（只是，不包含于上述异常中。） 

13 传感器异常 “传感器功能”特有的异常（只是，不包含于上述异常中。） 

14 信息组信息转移通路异常 “信息组信息转移通路”特有的异常（只是，不包含于上述异常中。） 

15 移动异常 “移动功能”特有的异常（只是，不包含于上述异常中。） 

16 自动校准失败 “自动校准失败”特有的异常（只是，不包含于上述异常中。） 

17 密封异常 “密封功能”特有的异常（只是，不包含于上述异常中。） 

18 视觉传感器异常 “视觉传感器功能”特有的异常（只是，不包含于上述异常中。） 

19 挠性机械臂异常 “挠性机械臂功能”特有的异常（只是，不包含于上述异常中。） 

20 予防保全信息 与预防保全相关的异常（只是，不包含于上述异常中。） 
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异常码 1～16 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

输出检测到的异常的代码编号。 

异常码的输出形式可通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［1 条件设定］－［1 异

常码的输出方式］来确定。 

可从下面 5 个中选择。初始设定为“无效”。 

 

选项 内    容 

□ 无効 仅输出重要度分类“错误/警报/通知”，不向外部输出错误编号・异常单元编号・

异常轴编号等。 

□ 2分割 将错误编号转换为 2 进制数，将数据分解为下位 8Bit、上位 8Bit 后输出。 

□ 连续 将错误编号转换为 2 进制数，以 16Bit 数据分解后输出。 

□ BCD 将错误编号转换为 BCD，以 4Bit×4位数＝16Bit 输出。 

□ 串行 以 ASCII 代码，从 RS232C 输出错误编号。 

 

根据输出形式不同，如下使用 16个“错误输出 Bit”。 

 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 

2 分割 （不使用） 按时间差输出这８Bit 

连续 2进制数 16Bit 

BCD 千位的 2进制数 百位的 2进制数 十位的 2 进制数 个位的 2 进制数 

 

 

O N 的 条 件 异常发生时。 

O F F 的 条 件 异常解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

异常输出选择 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 当异常码的输出形式为“2 分割”时，与输出下位的 Bit的同时输出的信号。 

O N 的 条 件 当异常码的输出形式为“2 分割”时，在输出下位 Bit时。 

O F F 的 条 件 异常解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

异常输出 STRB 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 当异常码的输出形式为“2 分割”时，与输出上位、下位的 Bit的同时输出的信号。 

O N 的 条 件 当异常码的输出形式为中“2 分割”时，输出上位、下位的 Bit时。 

O F F 的 条 件 异常解除时。 

操 作 资 格 USER以上 
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异常系统号码 1～4 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

以 4Bit 的 BCD 形式输出检测到了异常系统

的号码。 

信号的输出形式如右图所示。 

 

 

Bit： ４ ３ ２ １
   

出输 输： 8 4 2 1 

 

O N 的 条 件 与发生异常的单元相对应的 Bit 为 ON。 

O F F 的 条 件 异常解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

异常机构号码 1～4 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

以 4Bit输出检测到了异常的机构的号码。 

信号的输出形式如右图所示。 

 

 

Bit： ４ ３ ２ １
   

出输 输： 8 4 2 1 

 

O N 的 条 件 与发生异常的机构相对应的 Bit 为 ON。 

O F F 的 条 件 异常解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

异常轴号码 1～4 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

以 4Bit输出检测到了异常的轴的编号。发生的

异常与轴无关时，不输出。 

信号的输出形式如右图所示。 

 

 

Bit： ４ ３ ２ １
    

出输 输： 8 4 2 1 

 

 

O N 的 条 件 与发生异常的轴相对应的 Bit 为 ON。 

O F F 的 条 件 异常解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

异常焊接机号码 1～3 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

以 3Bit输出检测到了异常的焊接机的编号。发

生的异常与焊接机无关时，不输出。 

信号的输出形式如右图所示。 

 

 

Bit： ３ ２ １
    

出输 输： 4 2 1 

 

 

O N 的 条 件 与发生异常的焊接机相对应的 Bit 为 ON。 

O F F 的 条 件 异常解除时。 

操 作 资 格 USER以上 
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异常传感器号码 1～4 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

以 4Bit输出检测到了异常的传感器的编号。发

生的异常与传感器无关时，不输出。 

信号的输出形式如右图所示。 

 

 

Bit： 4 3 2 1 
    

出输 输： 8 4 2 1 

 

 

O N 的 条 件 与发生异常的传感器相对应的 Bit 为 ON。 

O F F 的 条 件 异常解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

异常辅助码号码 1～16 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 以 16Bit输出检测到异常时的辅助码的编号。没有辅助码时，不输出。 

O N 的 条 件 与发生异常的辅助码相对应的 Bit 为 ON。 

O F F 的 条 件 异常解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

异常复位要求信号 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 当所发生的异常是需要进行异常复位操作的异常时，输出。 

O N 的 条 件 发生了需要进行异常复位操作的异常时。 

O F F 的 条 件 异常被解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

机构分离中【M1～M9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 机构分离中所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 通过手动操作或者机构分离信号（
 

 1-16页）分离了机构时。 

O F F 的 条 件 通过手动操作或者机构分离信号（
 

 1-16页）连接了机构时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

再生限制中 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 设定为应用命令再生限制（模拟）时，输出。 

O N 的 条 件 设定为应用命令再生限制（模拟）时。 

O F F 的 条 件 应用命令的再生限制（模拟）解除时。 

操 作 资 格 USER以上 
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系统再生限制中【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 在再生限制对象设定为“系统个别”时，且那一系统设定为模拟时输出。 

O N 的 条 件 针对该系统，通过“系统个别”设定为模拟时。 

O F F 的 条 件 针对该系统，通过“系统个别”解除模拟时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

用户维护 1～8【M1～M9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
针对作为检修对象的机构，当通过用户检修功能设定的检修项目到达检修时间时所输出

的电平信号。 

O N 的 条 件 检修项目到达检修时间时 

O F F 的 条 件
• 输入了用户检查完成输入信号（

 

1-18页）时 

• 执行了检修结束操作时 

备 注 • 用户检修功能可通过＜维修＞－［25 机器人診断］－［5 用户检修设定］来设定。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

用户维护 1～8【W1～W4】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
针对作为检修对象的弧焊机，当通过用户检修功能设定的检修项目到达检修时间时所输

出的电平信号。 

O N 的 条 件 检修项目到达检修时间时 

O F F 的 条 件
• 输入了用户检查完成输入信号（

 

1-18页）时 

• 执行了检修结束操作时 

备 注 • 用户检修功能可通过＜维修＞－［25 机器人診断］－［5 用户检修设定］来设定。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

冲击传感器动作 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 运棒内置型冲击传感器工作时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 运棒内置型冲击传感器工作时。 

O F F 的 条 件 运棒内置型冲击传感器被解除时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

区域总线正常 1～4 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 区域总线正常动作时输出的信号。 

O N 的 条 件 区域总线正常动作时。 

O F F 的 条 件 区域总线异常或者未连接时。 

操 作 资 格 USER以上 
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TP 动作可能键 ON 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 悬式示教作业操作按钮台的动作可能键处于被按下状态时输出的信号。 

O N 的 条 件 动作可能键被按下时。 

O F F 的 条 件 动作可能键未被按下时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

PLC 逻辑输入输出 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 设定为在（1-2048）上使用 PLC 逻辑输入输出继电器编号时所输出的信号。 

O N 的 条 件 设定为在(1-2048)上使用 PLC 逻辑输入输出继电器编号时 

O F F 的 条 件 设定为在(0-2047)上使用 PLC 逻辑输入输出继电器编号时 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

可启动区域【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
单元内的机构处于可启动领域内时所输出的电平信号。 

可通过＜常数设定＞－［9 领域］－［3 可启动领域］注册可启动范围。 

O N 的 条 件
单元内的所有机构处于可启动领域内时。 

管理单元在系统内的所有机构处于可启动领域内时为 ON。 

O F F 的 条 件 单元内的任一机构处于可启动领域外时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

记录备份 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 程序修正信息自动备份中时所输出的电平信号。 

O N 的 条 件 程序修正信息自动备份开始时。 

O F F 的 条 件 程序修正信息自动备份结束时。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

冷却扇停止 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 机器人本体的冷却扇停止时所输出的信号。 

O N 的 条 件 机器人本体的冷却扇停止时。 

O F F 的 条 件 机器人本体的冷却扇动作时。 

操 作 资 格 USER以上 
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自动备份失败 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 自动备份失败时所输出的信号。 

O N 的 条 件
自动备份失败时。 

如自动备份失败，直到下一次成功之前，信号为 ON。 

O F F 的 条 件 自动备份成功时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

暂停有效 1～4【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
显示暂停输入命令（FN252）的状态的信号。仅在再生模式时输出。 

每一单元最多可使用 4个信号。 

O N 的 条 件 再生模式时，暂停输入命令（FN252）为“有效”时。 

O F F 的 条 件 再生模式时，暂停输入命令（FN252）不是“有效” 时。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

输出暂停Ｉ【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
机器人通过暂停输入功能处于待机状态时，为 OFF；重新开始动作时为 ON。 

多单元规格的机器人上可以输出单元为单位。 

O N 的 条 件 在通过暂停输入功能进入待机状态后又重新开始动作时。 

O F F 的 条 件 通过暂停输入功能，机器人进入待机状态时。 

操 作 资 格 EXPERT以上 

 

CPU 热警告 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 检测到 CPU 基板的温度上升时所输出的信号。 

O N 的 条 件 CPU温度连续超出一定范围时。 

O F F 的 条 件 CPU温度在容许范围内。 

操 作 资 格 USER以上 

 

G-STOP 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

所谓 G-STOP是指在运转中如 G-STOP 输入信号（固定输入：顺序电路板的端子台 TBEX1）

转为 ON，将立即紧急制动机器人，使伺服电源 OFF 的功能。 

这一输出信号是 G-STOP 输入信号的回送信号。 

O N 的 条 件

O F F 的 条 件
直接回送 G-STOP 输入信号。 

操 作 资 格 USER以上 
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G-STOP 中 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

所谓 G-STOP是指，在运转中如 G-STOP 输入信号（固定输入：顺序电路板的端子台 TBEX1）

转为 ON，将立即紧急制动机器人，使伺服电源 OFF 的功能。 

这一输出信号是通知是否为 G-STOP 待机状态的信号。 

O N 的 条 件 通过 G-STOP 输入进入待机状态。或者输入了紧急停止的状态。 

O F F 的 条 件 从 G-STOP 待机状态重新开始动作时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

轴状态 1～12【1～4】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
以 12Bit输出通过轴状态输出设定指定的轴的电流或者速度数据。 

最多可设定 4 个端口。 

O N 的 条 件 如设定轴状态输出，则输出。无 ON/OFF。 

操 作 资 格 USER以上 

 

位移中【U1～U9】 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 向外部 PLC 等通知现在正处于移动中。 

O N 的 条 件 移动处理执行中时。 

O F F 的 条 件 非移动处理执行中时。 

备 注

对象移动命令如下所示。 

FN47  PALLET2   “码垛开始” 

FN48  PALLET2_END “码垛结束” 

FN52  SHIFTR   “位移” 

FN53  LOCCVT   “坐标转换”（偏离量）」 

FN54  LOCCVT1   “坐标转换”（坐标值）」 

FN58  SHIFTA   “XYZ移动” 

FN275 LOCCVT3   “基坐标系移动” 

操 作 资 格 USER以上 
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以下的输出信号是选配件功能中所使用的信号。 

请分别参阅相关操作说明书。 

输出信号名 参考用操作说明书（选配件） 

检测中【U1～U9】 

检测基准保存中 
操作说明书《使用外部输入的移动功能》 

传送装置计数器复位 

传送装置追随再生 

传送装置追随模拟 

传送装置追随测试 

操作说明书《传送装置同步功能》 

子机构编号【M1～M9】 

编码器电源 OFF【M1～M9】 

机构分离许可【M1～M9】 

操作说明书《机构更换功能》 

机构別个别伺服 OFF【M1～M9】 操作说明书《按机构分类的伺服 ON/OFF功能》 

视觉传感器连接中 

视觉传感器监视 OFF 

视觉外部触发器模式 

视觉预约有 

视觉预约已满 

视觉传送装置动作许可 

视觉传送装置同步超限 

视觉传感器触发器 

操作说明书《视觉传感器》 

TCP 速度输出端口＊ 1～12 操作说明书《TCP 速度数据输出功能》 

力觉传感器 1～8 操作说明书《力觉传感器 I/F》 
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1.3  多工位专用输入输出信号 

备有多工位启动专用的输入输出信号。 

作为启动方式采用多工位启动时，请配置必要的信号。 

仅在通过＜常数设定＞－［5 操作和示教条件］－［6 工位数］在工位数上设定了 0以外的值时显示。 

 

 

1.3.1  多工位输入信号 

在这里，对多工位专用的输入信号予以说明。 

通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［2 输入信号配置］－［9 多工位输入信号］设定。 

 

分配完成复位 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

多工位运转时，可在各工位上任意配置欲启动的程序，同时也可设定配置数（生产预定

数）。如事先设定配置数，在当生产数（END 命令的执行次数）达到预定的配置数时，向

外部输出分配完成信号。在复位配置达成信号时使用这一信号。 

O N 时 的 动 作
确认生产数到达配置数，使工位＊分配完成信号（

 

 1-46页）OFF。 

此外，使配置达成的工位的生产数为“0”。 

O F F 时 的 动 作 无。 

操 作 资 格 USER以上 

 

工位＊启动 （＊＝5～10） 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
标准情况下最多可支持 4 个工位。欲使用工位 5～10 时，需向各输入信号中配置来自于

启动箱的启动信号（工位 1～4的启动信号为固定输入，无需配置）。 

O N 时 的 动 作 启动工位＊（＊＝5～10）中配置的程序。 

O F F 时 的 动 作 无。 

操 作 资 格 USER以上 
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1.3.2  多工位输出信号 

在这里，对多工位专用的输出信号予以说明。 

通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［3 输出信号配置］－［9 多工位输出信号］设定。 

 

工位＊预约系统 1～4 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

通过工位＊（＊：1～10）输出预约中的系统编号。如下所示，使用 4 个信号表示单元编

号 1～9。 
  

信信 4 3 2 1 

二 二进  

2
3
 2

2
 2

1
 2

0
 

  

O N 的 条 件 与通过工位＊预约的系统编号相对应的 Bit 为 ON。 

O F F 的 条 件 所预约的程序启动时，或者预约被解除时 OFF。 

操 作 资 格 USER以上 

 

工位＊预约程序 1～16 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

输出通过工位＊（＊：1～10）预约中的程序编号。如下所示，使用 16 个信号表示程序 1～

9999。 

  

信信 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

二 二进  2
15

2
14

2
13

2
12

2
11

2
10

2
9

2
8

2
7

2
6

2
5

 2
4

 2
3

 2
2

 2
1

2
0

BCD 千位 百位 十位 个位 

  

是二进制输出，还是 BCD 输出，由＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［1 条件设定］

－［2 程序及步骤号码监视器的输出方式］的设定状态决定。 

O N 的 条 件 与通过工位＊（＊：1～10）预约的程序编号相对应的 Bit 为 ON。 

O F F 的 条 件 所预约的程序启动时，或者预约被解除时 OFF。 

操 作 资 格 USER以上 

 

工位＊分配完成 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义 在工位＊（＊：1～10）的生产数达到配置数时输出。 

O N 的 条 件 工位＊（＊：1～10）的生产数达到配置数时。 

O F F 的 条 件 输入了分配完成复位信号（
 

 1-45页）时。 

操 作 资 格 USER以上 
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启动灯工位＊ 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
请在向外部输出工位＊（＊：1～10）正处于启动中或者预约中时配置此信号。 

本信号与各个工位的操作箱或者启动箱的启动指示灯具有同样的功能。 

O N 的 条 件
工位＊（＊：1～10）的启动中（电平输出）。 

工位＊（＊：1～10）的预约中（脉冲输出）。 

O F F 的 条 件 工位＊（＊：1～10）非启动中或预约中时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

运行工位＊ 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义
表示工位＊（＊：1～10）正处于运行中的电平信号。在再生模式下自动运转已完成启动

配置的程序时输出。 

O N 的 条 件 工位＊（＊：1～10）的运行中时。 

O F F 的 条 件 工位＊（＊：1～10）为非运行中时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

预约中工位＊ 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

表示工位＊（＊：1～10）正处于预约中的电平信号。 

启动按钮或者工位＊启动指示灯信号（
 

 1-47 页）所显示的“预约中”为脉冲输出，

但本信号是电平输出。 

O N 的 条 件 工位＊（＊：1～10）的预约中时。 

O F F 的 条 件 工位＊（＊：1～10）为非预约中时。 

操 作 资 格 USER以上 

 

预约顺序工位＊1～4 
 

初始配 置 N o . 0 

信 号 的 意 义

表示工位＊（＊：1～10）的预约顺序的电平信号。通过 4根信号线表示预约顺序 1～10。

 

 

Bi t ： 4 3 2 1

出输 输： 2
3

2
2

2
1

2
0

例例， Bi t 1与 3为 ON时， 1＋4＝5，显

示为第 5号预预。  

 

O N 的 条 件 工位＊（＊：1～10）的预约中时，显示预约顺序的 Bit 为 ON。 

O F F 的 条 件 工位＊（＊：1～10）为非预约中时。 

操 作 资 格 USER以上 
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1.4  其他输入输出信号 

本说明书中未涉及的其他输入输出信号，请分别参阅相关应用程序操作说明书。 

 

例： 

弧焊专用输入输出信号：
 

 操作说明书《应用篇（弧焊）》 

点焊专用输入输出信号： 
 

 操作说明书《应用篇（点焊）》 

传感器专用输入输出信号：  
 

 每一个传感器机械上所附带的操作说明书。 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2章  便利的使用方法 

 

 

 

 

本章内容将对常用的便利的功能予以说明。 

 

2.1 为通用输入输出信号命名 ...........................................................................2-1

2.2 切换输入输出信号监视器 ...........................................................................2-3

2.3 输出信号的脉冲／延迟输出........................................................................2-6
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2.1  为通用输入输出信号命名 

可以为通用的输入输出信号命名。 

命名后，有如下好处。 

 

・ 如记录与输入输出相关的应用命令，则在记录步骤上既可显示信号编号，还可同时显示信号名称。 

・ 如通过“通用输入监视”及“通用输入输出监视”监视输入输出信号，则在显示信号编号的同时还可显示信

号名称。 

 

为通用输入输出信号命名 

 

1 选择＜常数设定＞ - ［6 输入输出信号］ - ［7 信号属性］ - ［1 输入信号］。 

≫ 显示输入信号的属性设定画面。 

如选择［6 输入输出信号］→［7 信号属性］→［2 输出信号］，即转为输出信号的

属性设定画面。 

 

 

空栏信号为通用信号。可以命名及将逻辑定义为正或者负。 

灰色显示的是已配置的状态信号。不能变更名称及逻辑。 

 

＋

 

2 为通用信号命名时，将光标对准目标编号， 

在按住［动作可能］的同时，点击［編集］。 

≫ 软键盘起动。 
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3 输入名称后，最后点击 F12＜确定＞。 

≫ 名称注册完成。 

 

 

＋

 

4 切换逻辑时，将光标移动到逻辑栏上 

点击［动作可能］＋［左右］。 

 

 

 5 为其他通用信号命名时，重复 2～4的操作。 

 

 

6 可简单地复制名称。 

将光标对准复制目的地的信号，点击 F11＜拷贝＞。将显示如下的提示信息，输入作为

拷贝源的信号的编号，点击［Enter］键。 

 

≫拷贝源的信号名称将被拷贝到光标所在的位置（拷贝目的地）。 

 

 

7 注册完所有的名称后，最后点击 F12＜写入＞。 

 

 8 如注册名称，则在进行输入输出命令示教时，与信号编号一起显示信号名称。 

 

显示注册的信号名

称。 

 

此外，输入输出监视器上也显示信号名称。 

 

显示注册的信号名

称 
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2.2  切换输入输出信号监视器 

如起动通用输入输出监视器，可查看输入输出信号的 ON/OFF 状态。 

监视画面的操作，请参照操作说明书“基本操作篇”“7.2 监视机器人的各种信息”的内容。在本节中，将介

绍与输入输出信号监视有关的、更为便利的几个功能。 

 

切换输入输出信号的显示项目（通过常数设定菜单设定） 

 

1 选择＜常数设定＞ - ［6 输入输出信号］ - ［17 监视器的设定］。 

 

 

 

 

＋

 
 

 

2 如选择［1 显示项目］，将显示如下的选择画面，选择目标画面显示项目，点击 F12＜写

入＞键。 

 

 

号码 ： 以号码形式显示通用输入输出信号。 

全部 ： 以注释形式显示通用输入输出信号。显示所有的信号。 

有名称 ： 以注释形式显示通用输入输出信号。仅显示有名称的信号。 

任意 ： 以注释形式显示通用输入输出信号。任意设定欲显示的信号。  
 

选择显示项目为“任意”时所显示的信号 

 

1 选择＜常数设定＞， 

选择［6 输入输出信号］→［17 监视器的设定］→［2 任意选择输入信号］或 

［6 输入输出信号］→［17 监视器的设定］→［3 任意选择输出信号］。 

 
 

＋

 

 

2 将欲进行监视显示的信号编号的单选按钮设定为“显示”，点击 F12＜写入＞键。 

 
 

≫显示项目为“任意”时，监视器上仅显示设定为“显示”的编号。 
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通过输入输出监视画面切换显示项目 

 

1 从通用输入输出信号监视画面进入到屏幕编辑模式。 

≫使用 F8 键，可显示当前的显示项目。 

 

 

 2 使用 F8键，变更欲显示的项目。 

≫每点击一次 F8 键，显示项目随之变化，监视显示内容相应更新。 

 

 

「编号」 

 
 

 

「全部」 

 
 

 

「有名称」 

 
 

 

「任意选择」 

  

 

 

 

3 使用[复位／R]键结束屏幕编辑模式。 

 



2.2 切换输入输出信号监视 

2-5 

 

为通用输入输出信号命名（通过通用输入输出信号监视器设定） 

在通用输入输出信号监视上，显示项目设定为“全部”“有名称”“任意”时，可通过监视画面为信号命名。 

 

 

1 通过通用输入输出信号（名称显示）的监视画面，点击[編集]键，进入屏幕编辑模式。

 
  

+  

2 将光标移动到欲变更的信号名称上，点击［动作可能］+[編集]键。 

≫显示软键盘画面。（
 

 2-1 页相同） 

 

输入新的信号名称，点击 F12＜确认＞键，变更信号名称。 

 
 

 

3 使用[复位／R]键，结束屏幕编辑模式。 
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2.3  输出信号的脉冲／延迟输出 

通常、输出信号为电平输出，可将这一输出变更为脉冲输出或延迟输出。将这一功能称为“输出信号的属性设

置”。 

可对状态输出信号（专用输出信号）及通用输出信号设置属性。 

 

所需步骤如下。 

 

1 定义脉冲输出或延迟输出的类型 

通过＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［7 信号属性］－［4 脉冲表设定］／［5 延迟表设定］，

针对脉冲表 1～15，或延迟表 16～30，定义脉冲或延迟的类型。 

 

2 针对各输出信号，配置脉冲表 1～15 或延迟表 16～30 

选择＜常数设定＞－［6 输入输出信号］－［7 信号属性］－［3 输出信号属性分配］，针对各输出

信号，配置通过 1 设计的脉冲表 1～15、或延迟表 16～30。 

通过这一配置，将根据通过脉冲表或延迟表定义的类型输出各输出信号。 

 

注意
 

使用应用命令 SETM <FN35>也可实现脉冲输出及延迟输出。但如按照本部分内容所说明的顺序

为某一输出信号设置脉冲或延迟的属性，并针对那一信号示教 SETM <FN35> 命令并再生时，则

将依照属性、而非示教内容来输出。 

 

定义脉冲输出的类型 

 

1 选择＜常数设定＞ - ［6 输入输出信号］ - ［7 信号属性］ - ［4 脉冲表设定］。 

≫ 显示脉冲表的设定画面。 

 

最多可定义 15 种（1～15）脉冲表。 

 

 2 选择表编号，通过投入延迟时间

与投入时间定义脉冲输出设定的

类型。 

 

脉冲输出次数仅为 1次。 

 

执行输出命令

的时刻 

投入延迟时间 投入时间 

脉冲输出次数仅为

1次 

 

 

3 最后点击 F12＜写入＞。 
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定义延迟输出的类型 

 

1 选择＜常数设定＞ - ［6 输入输出信号］ - ［7 信号属性］ - ［5 延迟表设定］。 

≫ 显示延迟表的设定画面。 

 

最多可定义 15 种（16～30）延迟表。 

 

 2 选择表编号，通过投入延迟时间

与断开延迟时间定义延迟输出设

定的类型。 

 

 

执行了 on 命令

的时刻 

投入延迟时间 

断开延迟时间 

执行了 off 命令

的时刻 

 

 

3 最后点击 F12＜写入＞。 

 

 

为输出信号设置脉冲或延迟的属性 

 

1 选择＜常数设定＞ - ［6 输入输出信号］ - ［7 信号属性］ - ［3 输出信号属性分配］。

≫ 显示属性设置画面。 

 

可对所有的输出信号（O1～O2048）设置属性。 

 

 2 选择欲设置属性的信号，输入脉冲表编号或延迟表编号。“0”为无效，表示电平输出。

可对所有的输出信号（O1～O2048）设置属性。 

 

 

3 最后点击 F12＜写入＞。 
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